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0,36°/0,72° - 5 Phasen Schrittmotoren

Typen 4H4003 - 0,36°/Vollschritt - GréBe S,M
Typen 4H5607 - 0,72°/Volischritt - GroBe X,M
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Wellendurchmesser @ 6,35 mm oder @ 6 mm mdglich

AWG 22/300 mm /Lu]mJ

“A” - Motorlange
(X, S, M) - MotorgréBe

Induktivitdt Rotortragh.- Gewicht Léange

Typ Spannung Strom Halte- Widerstand
pro Wicklung moment pro Wicklung proWicklung moment
VvV DC A/Wicklung Necm  Ohm/Wicklung  mH/Wicklung gcm2
4H4003 S152-A 6,9 0,21 8 33 2,6 17
S151-A 2 0,75 y 2,6 2,8 .
4H4003 M252-A 2.7 0,54 12 5 7 27
M251-A 2.1 0,75 . 2,8 3,8 !
4H5607 X152-A 1,9 0,75 25 25 3,5 70
X151-A : 1 ! 1,9 2,2 4
4H5607 M352-A 3.1 «0,77 40 4 8 160
M351-A 1,8 ol 3 . 1,4 3 h

-A = 1 Wellenende -B = 2 Wellenéfiden
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