Typen 4H8618 - GroBe S, M, L
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Betriebsspannung 70V DC
igolar Konstantstrom
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“A” - Motorlange
(S, M, L) - Motorgréi3e (Alle Angaben beziehen sich auf Unipolar-Betrieb)
Typ Spannung Strom Halte- Widerstand lhduktivitiit Rotortragh.- Gewicht Lénge
: pro Wicklung moment pro Wicklung proWicklung  moment "A"
vV DC A/Wicklung Ncm  Ohm/Wicklung mH/Wicklung gcm2 kg mm
4H8618 S0408-A 14,5 0 130 2} 64 560 1,45 62,5
S0308-A 55 128 e 44 14 1 i !
S0108-A 1,5 =45 s 0,35 1 i . i
4H8618 M0308-A 6 2 f 3 18 : ; :
MO0208-A 3 4 " 0,75 3,6 . - :
M1408-A 2,4 e 0,39 15 " .. :
M0508-A 1,73 75 o 0,22 0,95 : . .
4H8618 L0208-A 5 g 350 148 6,6 1800 3,6 128
LO308-A 3 67 "ﬁ 0,45 2 - . :

‘A =1Wellenende -B =2 Wellenenden
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