Schrittmotor-Leistungsendstufen

B IMT-903 Mikroschritt-Treiber

fertige Treiber-Platine mit zusétz-
lichen Features: siehe SMC11-2

Der IMT-903 bietet mit < 0.7 cm2 die hochste Funktions- und Leistungsdichte bei kleinster
Verlustleistung.

Weitere Daten finden Sie im Internet: www.nanotec.de

Vorteile

PIN-Belegung
SENSE1 [1 L 28] VBB1
HOME [2 27] SLEEP
DIR [3 26] ENABLE
OUT1A [4 « p 25] oUT1B
PFD [5 24| CP2
Timer Charge
Rc1 [6 23] CP1
Translator
AGND [T1— and 22] vcp
RErF [8 Control 91
Logic < | PGND
Rrc2 [3 @ 20] VREG
VDD [10 19| STEP
OUT2A [Tt q } 18] ouT2B
ms2 [12 17] RESET
ms1 [13 16] SR
SENSE2 [14] 15] vBB2
AGND and PGND must be
connected together externally.

nur 1 IC far Leistung und Logik bis 2,5A und 35V erméglicht maxmale Platzund Kosteneinsparung bei nur geringen externen Schaltungsaufwand

Mikroschritt bis 1/16 ermdglicht ruhiges und gleichférmiges Laufverhalten und reduziert zudem die Systemresonanzen

Automatische Decay- Umschaltung (slow, mixed und fast) reduziert erheblich die Verlustleistung als auch die Motorgerausche und erhdht

gleichzeitig die Schrittgenauigkeit

= Hohe Betriebssicherheit durch integrierten Uberstromschutz, Unter-spannungserkennung und Crossover-current Protection

MaBbild (mm)

Dimensions in brackets = in (reference JEDEC MO-153 AET)
Dimensions exclusive of mold flash, gate burrs, and dambar protrusions
Exact case and lead configuration at supplier discretion within limits shown
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Elektrische Kennwerte

ELECTRICAL CHARACTERISTICS at T, = 25°C, Vg = 35 V, Vpp = 3.0 to 5.5 V (unless otherwise noted)
Characteristics | Symbol | Test Conditions [ Min. [ Typ.' | Max. [ Units
Output Drivers
Operating 8 - 35 \
Load Supply Volt: R Vi
oad Supply vollage Range B8 [During Sleep mode 0 - 35 v
Vour = V, - <1.0 20 VA
2 ouT = VBB
Output Leakage Current Ioss Vour=0V — 10 20 VA
. Source driver, loyr =-2.5A - 028 0.335 Q
Output On Resist R,
Uiput n Resistance SO [S5urce driver, logr = 25 A = 022 | 0266 |
: Source diode, Ir=-2.5A - - 14 ]
Body Diode Forward Voltage Ve Sink diode, Iy = 25 A — — 14 v
Towm < 50 kHz - - 8.0 mA
Motor Supply Current lgg Operating, outputs disabled - - 6.0 mA
Sleep mode - - 20 A
Control Logic
Logic Supply Voltage Range Vpp  |Operating 3.0 5.0 55 vV
T < 50 kHz - - 12 mA
Logic Supply Current Iop Qutputs off - - 10 mA
Sleep mode - - 20 HA
V| 0.7xV, - - \4
Logic Input Voltage NG oo
Vinoy - - Jo3xvy | Vv
[ Vin=0.7xV, -20 <1.0 20 A
Logic Input Current? ING1) N CL b
Ingy | Vin=0.3%Vpp -20 <10 20 VA
Reference Input Voltage Range Vger  |Operating 0 - Voo \4
Reference Input Current Irer - 0 +3 A
V | =-200 pA NERY - - \
HOME Output Voltage HOME(T) | HOME(1) Ls 0-7% Voo
Vhome©) |lHomey = 200 pA - - 03xVpp |V
- 0.6 xV - A\
Mixed Decay Mode Trip Point VeroH 0o
VerpL - 0.21xVpp - Y
VRer = 2V, Phase Current = 38.27% - - +10 %
Gain (G,,) Error3 Eg Vger = 2V, Phase Current = 70.71% - - 5.0 %
Vger = 2V, Phase Current = 100.00% - - 5.0 %
STEP Pulse Width tw 1 - - us
Blank Time taLank|R7 = 56 kQ, Cr = 680 pF 700 950 1200 ns
Fixed Off-Time tore Ry =56 kQ, Cr =680 pF 30 38 46 [
Crossover Dead Time tor Synchronous rectification enabled 100 475 800 ns
Thermal Shutdown Temperature Tisp - 165 - °C
Thermal Shutdown Hysteresis Tysonvs - 15 - °C
UVLO Enable Threshold Vyvio |Increasing Vpp 2.45 27 2.95 v
TV O Huctaracis N mm an& nn — \
Sechzentelschritt-Betrieb Blockdiagramm
Input Mode
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