Schrittmotor-Leistungsendstufen

SMC44-D

Achtung:

Kompakte Leistungsendstufe

Technische Daten:

Betriebsspannung:
max. Phasenstrom:
Stromeinstellung:
Betriebsart:
Betriebsmodus:
Schrittfrequenz:
Stromabsenkung:
Eingangssignale:
LED:
Temperaturbereich:
AnschluBart:

Befestigungsart:
Gewicht:

(Diodeneingang)

DC 21 Vbis37V

3.5 A/ Phase

Uber Poti

Bipolar-Chopper-Driver

Voll- (1/1), Halb-, Viertelschritt

0 bis 50 kHz

automatisch auf 30%

0V aktiv (L< 0.8 V; H> 3.5V oder offen )
Error-Meldung (bei Uberspg. > 40 V)

0 bis +40 °C

Uber Schraubklemmen

Option - Schraub-Steckklemmen

fur DIN-Tragschiene EN 50 022 35x 7,5
150 g

An der Versorgungsspannung muss ein Ladekondensator von mind. 4.700 yF (siehe Zubehdr)

vorgesehen werden, damit beim Bremsvorgang die zul. Spannung nicht tUberschritten wird.

m Funktionstabelle Eingangsbeschaltung:
Dioden-Eingang tiber Dioden (Standard)

(nur fur Halb- und Viertelschritt) bei
Vollschritt hat der Wechsel des CW-Signals
keinen Einfluf} auf die Motorbewegung

Konfiguration:

Das Modul ist werkseitig auf Vollschritt eingestellt.
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1=GND (Signal Ground)
2=GND (Power Ground)
3=VSS (Betriebsspannung)
+21V bis +37 V Bestellbezeichnung: SMC 44-D-0
4=Richtung (DIR)
5=Enable AnschluBart 1 = Schraubklemme Standard
(H od. offen=Enable / L=Disable) 2 = Schraubsteckklemmen
6= Clock (Takt)
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Standard mit Schraubklemmen
Option mit Schraub- Steckklemmen
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