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1 Dokumentziel und Konventionen

Neben technischen Daten erklart dies Dokument die Produktnutzung und -funktion. Mégliche Kombination
mit anderen Nanotec-Produkten erfragen Sie bitte bei Inrem Nanotec-Vertriebspartner. Ehe Sie das Produkt
nutzen, beachten Sie bitte Dokument-Schriftstile und -Konventionen.

Unterstrichener Text markiert Querverweise und Hyperlinks.

Beispiel 1: Unsere Sicherheitshinweise beachten.
Beispiel 2: Notige Codevorlagen herunterladen von unserer Webseite fir EMEA / APAC oder AMERICA.

Graufettes Kursiv benennt Mentiipfade, Buttons, Tabulator- und Dateinamen.
Beispiel 1: Home > Connect controller > CANopen wéahlen.
Beispiel 2: Im NanoJ-Tab: NanoJ project wahlen und Analog Input.cpp 6ffnen.

Simples Kursiv markiert Freihand-Eintrage und fremdsprachige Ausdriicke. Zudem betont es Worte von Kkriti-
schem Gewicht. Alternativ geben geklammerte Rufzeichen(!) kritisches Gewicht.

Beispiel 1: Plug & Drive Studio eintragen. Neben dem Nutzer (= user; usuario; utente; utilisateur; utente
etc.). adressiert dies Dokument auch:

- Drittnutzer (= third-party user; tercero usuario; terceiro utente; tiers utilisateur; terzo utente etc.).

- Endnutzer (= end user; usuario final; utente final; utilisateur final; utente finale etc.).

Beispiel 2: Schitzen Sie sich, andere und lhr Equipment. Befolgen Sie unsere allgemeinen Sicherheits-
hinweise generell fir alle Nanotec-Produkte. Befolgen Sie auch die spezifischen Sicherheitshinweise ei-
gens fur dies Produkt.

Courier markiert Codeblécke oder Programmierbefehle

Beispiel 1: Per Bash: sudo make install 6ffnen; geteilte Objekte kopieren; dann 1dconfig 6ffnen.
Beispiel 2: Per folgender NanoLibAccessor-Funktion das Logging Level in NanoLib &ndern:

//

xkxkx C++ variant *xx*xx
void setLoggingLevel (LogLevel level);

Das Verb co-klicken

Co-klicken heif3t: Klick per Sekundar-Maustaste, um Kontextmenis etc. zu 6ffnen.
Beispiel 1: Datei co-klicken, Umbenennen wéahlen und Datei umbenennen.
Beispiel 2: Datei zum Prifen co-klicken und Eigenschaften wéahlen.

Zahlenwerte

Zahlen erscheinen dezimal. Hexadezimal-Notation endet auf jiegestelitem h. Objekte im Objektverzeichnis no-
tieren hexadezimal als <Index>:<Subindex>, nicht-notierte Subindizes als 00;,. Beispiel: 1003y,: 05y, ist
Subindex 5 im Objekt 1003,. Und 6040y, ist Subindex 00 im Objekt 6040y,.

Bits MSB LSB

Jedes Objektbit zahlt hoch ab LSB (Bithummer 0), ~ DitNummer 7 6 5 4 3 2 1 0

wie etwa Datentyp UNSIGNEDS: Bits |0 1]0[1]0[1]0[1] 2550285

Version: 1.4.0 3
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Zahlrichtung (Pfeile) A

Abbildungen zahlen stets pfeilwarts; beide Beispiel- | Max. acceleration (60CSy)

objekte 60C5y, und 60C6;, sind also positiv.

Beschleunigung

Max. deceleration (60C6,,)

Version: 1.4.0 4
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2 Zu lhrer Sicherheit

Stellen Sie fir bestimmungsgemaRie Produktnutzung bitte sicher, dass alle Nutzer und Endnutzer dieses Do-
kument vollstandig lesen, verstehen und befolgen.

2.1 Warn- und Risikostufen

Bitte beachten Sie, dass Warnhinweise, Alarmsymbole und Signalworte in diesem Dokument verschiedene
Risikostufen markieren.

VORSICHT!

VORSICHT warnt vor maéglicher kérperlicher Gefahr!
Leicht/ mittelschwer Verletzte moglich.
» Anleitung gegen ungesunde Bedienfehler.

HINWEIS

0 Ein HINWEIS warnt vor Fehlbedienung.
Sach- oder Umweltschaden mdglich (nicht unbedingt Verletzung).
» Anleitung gegen destruktive Bedienfehler (= rein materielle Risiken).

Anm.: Erklart oder vereinfacht per Zusatzangaben einen Vorgang.

Version: 1.4.0 5
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3 Bevor Sie starten

Vor Produktnutzung sind der PC vorzubereiten und Produktzweck / -limits zu ermitteln. Per Online-Hilfe ler-
nen Sie Projekte installieren, einrichten und wie PNDS3 lauft. Sicherheitshinweise im Handbuch befolgen
(www.nanotec.de).

3.1 System- und Geratvorgaben

Plug & Drive Studio 3 (PNDS3) braucht 64-Bit-Betriebssysteme. Nanotec empfiehlt Controller-Firmware FIR-
v2213 oder neuer. PNDS3 bietet eine Spezialsteuerung fur firmware update.

PNDS3 64-bit OS-Vorgaben Feldbusadapter / -kabel
v3.2.0 = Windows 10 m CANopen:
m .NET Framework 10 0 IXXAT USB-to-CAN V2

m Bildschirmauflésung 1920x1080 o Nanotec ZK-USB-CAN-1

o Peak PCAN-USB Adapter
m Modbus RTU:

o Nanotec ZK-USB-RS485-1 oder
aquivalenter USB-RS485 Adapter

o USB-Kabel via virtual comport
(VCP)

m Modbus TCP:
o passendes Ethernet-Kabel

m Ethernet (REST), EtherCAT,
Profinet:

o passendes Ethernet-Kabel
o WinPcap 4.1.3- oder Npcap-
Installation, siehe Installation und

Adapter

3.2 Produktzweck und Zielgruppe

HINWEIS

Schaden: durch ungeschultes Personal!
o » Produkt nur fir den Zweck nutzen, den dieses Dokument beschreibt.
» Nutzung nur auf Fachpersonal begrenzen.
» Gultige OEM- und Systemvorgaben fur beteiligte Ausriistungen befolgen.

Plug & Drive Studio 3 (PNDS3) ist eine Gratis-Software fur simple Inbetriebnahme von Nanotec-Antrieben.
Unterlegtes Betriebssystem / Hardware (PC) ist nicht echtzeitfahig. PNDS3 nie synchron mehrachsbewegt
oder zeitkritisch nutzen; nie als Sicherheitsbauteil in Produkte / Systeme integrieren.

Erganzen Sie jedes Endnutzerprodukt mit Nanotec-gefertigtem Bauteil um korrekte Warnhinweise und An-
leitungen fir sicheren Gebrauch / Betrieb. Ubermitteln Sie Endnutzern jede Nanotec-Warnung direkt. Das
Produkt adressiert allein Experten in Industrie-Anwendungsfallen. Experte heif3t:

m Ausbildung / Erfahrung im Umgang mit Motoren plus Steuerung m Kenntnis gultiger Vorschriften
m Verstehen dieses Dokuments plus Nanotec-Antriebshandblcher

Version: 1.4.0 6
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3.3 Lieferumfang und Garantie

PNDS3 kommt als *.zip-Ordner von unserer Download-Website fir je EMEA / APAC oder AMERICA. Spei-
chern und entpacken Sie den Download vor Installation korrekt. Das Produktpaket enthalt:

m Software als ausfuihrbare Datei m Aktuelle Firmware-Version (separates Download)
m Projektvorlagen m Online-Hilfedatei

Zum Garantieumfang beachten Sie bitte unsere Geschéaftsbedingungen fiir je EMEA / APAC oder AMERICA.
Anm.: Nanotec haftet nicht fur falsche Qualitat, Handhabung, Installation, Betrieb, Nutzung und Wartung von
Drittgeraten! Gultige OEM-Anleitungen befolgen.

Version: 1.4.0 7
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4 |hr Produkt

Mit PNDS3 parametrieren und nehmen Sie Nanotec-Antriebe in Betrieb. Per Templates fiir diverse Nanotec-
Antriebe erganzen Sie den modularen Bedienschirm um eigene Projekte, Systeme, Module. Die Software
enthalt eine Standardordnerstruktur (Project, System, ModulesGroup, Module etc.).

Projekt
Sie pflegen alle Settings und Gerateparameter

_ in Projekten, speichern diese als Datei und im- /
exportieren sie, etwa als Templates. Solch neu

v System1 e
r-?‘ yerem > nutzbares Project kann mehrere Systeme haben,
v E Device Settings etwa die Achsen einer Maschine.
System

Im Projekt (hier: externer Controller) erstellen und
v ] created from Template extemal Cont... - speichern Sie Antriebssysteme (hier: X-Achse).

R

Solch neu nutzbares System, aus zumindest Motor
v M Device Settings und Controller, ist erweiterbar um Module oder
Modulgruppen fiir Encoder, Getriebe, Bremse,

[EH BasicSetup Settings, Parameter etc.
\EEH  User Units Per Parameter, sortier- / poolbar in mehrere Module
) oder Modulgruppen, steuern Sie schnell alle System-

@ Pl Tuning elemente.

@ Closed Loop

@ Inputs / Outputs / Brake

@ Mano) App

Modul
Ein Modul enthalt Parameter, Bediengruppen
v EI Created from Template external Cont.. @) oder -regler und ist, einzeln oder gruppiert, im- /
exportierbar als Template.
~ m System1 -'@'

-~ E Device Settings

@ User Units
E Pl Tuning
HH

Closed Loop

Version: 1.4.0 8
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Bediengruppe

B cosmsion w > L :  Eine Controls group biindelt einzelne Geratepara-
v [ sysemt > Show current values, H H H 1
A 1 caems vooe sommaes = | meter (Objekte vom Verzeichnis im Controller) und /
S e ——=& oder Spezialregler (Special controls).
B g e Toraue Mode [ —
EEE s e —F Sie im- / exportieren solch Bediengruppe samt ein-
Eh st hsosuorn s gestellter Werte, etwa als Template.
Auto Setup speed in %o  E— )

Auto Setup

= \

Eigenschaften edieren

_ v mmmwan Einfach ein Element co-klicken, Properties
wahlen und sichtbaren Namen, Versionsnummer,

[EH  User Units Add Controls Group Beschreibung hinzufugen: So entsteht individuell lhr
IE E v Add to Monitoring Panel Bedienschirm.

Import Group
@ Closed Loop Export Module
@ Inputs / Outputs / Brake Copy Module
|iE NanoJ App Paste Controls Group

Select All

Deselect All

Remove Module

[ Pro perties]

Version: 1.4.0 9
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5 Installation und Adapter

Software installieren, Adapter setzen — schon ist PNDS3 startbereit. PNDS3 Software finden Sie online als
Zip-Download.

1. Website Nanotec > Products > Software > Plug & Drive Studio 3 6ffnen.
2. Produkt-Zip-Datei herunterladen und entpacken.

3. Ausfuihrbare Datei PNDS3.exe starten.

4. Nur bei installiertem PNDS3: Bereiten Sie lhren Feldbus-Adapter vor.

CANopen

1. Entscheiden: Ixxat USB-to-CAN? Oder Nanotec ZK-USB-CAN-1?

2. Fir Ixxat USB-to-CAN: Treiber herunterladen (www.ixxat.com/); manuell installieren.

3. Adapter anschlieRen am PC. Fir Nanotec ZK-USB-CAN-1: Selbst-Installation abwarten.

4. Per korrektem Kabel (s. Produkthandbuch): Installierten Adapter anschlieRen am Controller.

USB: Nanotec Virtual COM-Port (VCP)

Spannungsversorgung anschlieen am Controller und einschalten.

Per korrektem USB-Kabel: PC anschliel3en am Controller (= "Wechseldatentrager").

In Explorer > Controller-Verzeichnis: cfg. txt wahlen (= pd4ccfg. txt flr einen PD4C).
Datei per Texteditor (Notepad etc.) 6ffnen.

Zeilen 2102 |=0x100000 und 4015:01=0 einfligen. Datei speichern.

Controller neu starten und prifen, ob sein COM-Port im Gerdtemanager erscheint.

S e o

Modbus RTU

1. Fur Nanotec ZK-USB-RS485-1: Adapter am PC anschlielen und Selbst-Installation abwarten.
2. Fiur andere &quivalente Adapter: Glltige OEM-Anleitung befolgen, um den Treiber zu installieren.

Modbus TCP

IP-Adresse des Antriebs und Ethernet-Adapter entsprechend konfigurieren, wie im Handbuch des Antriebs
beschrieben.

EtherCAT

WinPcap 4.1.3 oder Npcap installieren und sicherstellen, dass der entsprechende Treiber fur den
festgelegten Ethernet-Adapter aktiviert ist

Profinet

1. Win10cap oder Npcap installieren und sicherstellen, dass der entsprechende Treiber fur den festgelegten
Ethernet-Adapter aktiviert ist

2. IP-Adresse des Antriebs und Ethernet-Adapter entsprechend konfigurieren, wie im Handbuch des
Antriebs beschrieben.

Ethernet (REST)

1. Npcap installieren und sicherstellen, dass der entsprechende Treiber fir den festgelegten Ethernet-
Adapter aktiviert ist

2. IP-Adresse des Antriebs und Ethernet-Adapter entsprechend konfigurieren, wie im Handbuch des
Antriebs beschrieben.

Version: 1.4.0 10
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6 Bedienschirm (Ul)

Dank flexibler Bereiche und Fenster, gefugt ins Hauptfenster oder eigenstandig nutzbar, meistern Sie viel-
faltige Aufgaben. Bitte verstehen Sie vor Produktnutzung die Ul-Struktur.

S s Startet PNDS3 zum ersten Mal, werden Sie
aufgefordert, ein neues Projekt zu erstellen: entweder
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ e ein leeres oder eines, das auf einer Vorlage basiert.
T B me Erstellen Sie ein neues Projekt, ist der Projektbaum
[ [e——" zunéchst leer.

Erstellen oder laden Sie ein Projekt, fullt sich das
T — Interface nach lhrem Bedarf. Hierdurch gestalten Sie
) Ihr eigenes UL.

= Mit den View-Optionen im Hauptment kdnnen Sie die

Bl epet - ] windows - [ sepaate - 883 sewnos L1 nonons Ul weiter anpassen, indem Sie die Ansicht andern,
Funktionen ein- / ausblenden oder in separaten
Fenstern 6ffnen.

Version: 1.4.0 11
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File Device  View Help

& Expert - @ Theme - [0 windows - [ Separate

1)

« B> Template: PNDS 150F.. 9> . CONFIGURATION
+ Il v1)ppacesamoz. 9

+ [O settings

[] Show current values

. BASIC

...
& Avtosetup Pole pair count
£ Operation Mode Gpen Loop / Closed Loop
L FactorGrow Velocity over Speed
CurrentReduction o
(© fDims ArmAETE e —a—
£ Homing Real Torque Mode - |
o £ Brake Control Slow Speed o ]

& Inputs/ Outputs 4 CURRENT SETTINGS
£+ CAN Configuration Peak current/torque [mA]
L Frmare Update Mator nominal current [mA], (Datashest]
Max current in [%] (for %t und Regler)
O omiEzes e S T

» [O Testing

»  ATTRIBUTES

m Kopfbalken flr Hauptmena (1).

m Anzeigewand (2) fur Monitore, Objektverzeichnis,
Hilfe etc.

6.1 Kopfbalken (1)

) Nanotec’

PLUG & DRIVE

Help Console
Error List

Monitoring 0D Monitor

[-I- Add Monitor Module] [E Import

* MONITOR

+ STATUS 9

4 STATUSWORD
Controlword 0x00000000
Statusword 0x0000

Ready To Switch On

‘Switched On

Operation Enabled

Fault

« I »

System (... Nanol Program

Device Config Mode

Firmware Interface &=

m Werktisch (3) fiir Bedienregler etc.
m Projekt- / Seitenleiste (4) fur Systeme etc.

Als markante Layoutklammer oben im User Interface enthélt der Ul-Kopf alle bedienrelevanten Grundfunkti-

onen und -befehle.

File

File  Device \View Help

- .
D New D' Open m Save E} Save As E Exit
Device
Fle Device View Help
B cetpuameters £ Setpaameters Y, s | 5 ResoreractonyDetaut G RestrtDevce | [B] Runtano) |2 siop Nanos

Version: 1.4.0

Ganz links Giberm Kopfbalken finden Sie das
Hauptmend fiir Projekt-Dateien. Sie kdnnen neue
Projekte laden und existente speichern, 6ffnen,

bearbeiten.

Gerateparameter lesen, schreiben, speichern.

Steuert NanoJ-Programme.

Set Parameters: Ubertragt die ausgewahlten
Parameterwerte an systemverbundene Controller.

12
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PARAMETER VALUE TRANSFER

Name

Motor drive submode select

Address

[0x3202:0x00]

Current

Marked

Bit: 6

[] show selected parameters

g

Pole pair count

[0x2030:0x00]

50

Motor drive submode select

[0x3202:0x00]

Bit: 0

LS|

Peak current/torque [mA]

[0x2031:0x00]

1000

Max current

[0x6073:0x00]

1000

Maximum duration of peak current

[0x203B:0x02]

0

KSRISRLS)

Motor drive submode select

[0x3202:0x00]

0
Bit: 3.

Motor nominal current [mA], (Datash...

[0x203B:0x01]

1000

Sl unit velocity

[0x60A9:0x00]

11796480
Mask: 255
Shift: 16

o|ig

Sl unit velogity

View

File

I@ Expert -~ Windows ~ Z Separate - @ Settings

Device  View  Help

Version: 1.4.0

[0x60A9:0x00]

Expert

Intermediate
Basic

18176
Mask: 255

L_TX

ﬁ Notifications

ted

=ysie

) Nanotec’
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Anm.: Sie wahlen die zu Ubertagenden Parameter
per Haken aus. Eine Liste aller verwendeten
Parameter finden Sie unter Parameter Value
Transfer, wenn Sie das jeweilige System anklicken.

Get Parameters: Liest die Werte systemverbundener
Controller.

Set & Store Parameters: / Store Parameters:
Speichert Set-Ubertragene Werte systemverbundener
Controller.

Restore Default: Die gespeicherten Objekte werden
verworfen, mit Ausnahme von der Speicherkategorie
Tuning und der Feldbus-spezifischen Kategorie.
Weitere Details finden Sie im Kapitel Speicherung
verwerfen im Handbuch lhres Controllers.

Die Anderung wirkt erst nach einem Neustart (Restart
Device) aus.

Hier kdnnen Sie die Ul anpassen, indem Sie die
Ansicht andern, Funktionen ein- / ausblenden oder in
separaten Fenstern 6ffnen.

Sie kdnnen auch das User level festlegen, um
Benutzerrechte fur folgende Rollen zu reglen:

Expert: Projekteigner mit allen Rechten. Darf
Projekte, Rechte, Sichtbarkeiten etc. anlegen und
edieren. Kann per Properties fir jeden Einzel-
parameter bis hin zur kompletten Controls group
regeln, wer genau was sehen und edieren darf.

m Intermediate: Darf Gerateparameter andern, nicht
Projekte edieren.

Basic: Ahnelt dem Intermediate, oft mit weniger
Edierrechten.

13
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Ohangtee s - x Unter Settings konnen Sie die automatische

o Suche nach Firmware-Updates (de-)aktivieren, das
Appearence elect language. H H 3
e — - Erscheinungsbild der Benutzeroberflache anpassen

e und den Standard-Arbeitsordner fir Thre NanoJ-

When this option is set. when a device with outdated firmware is . .

comectet  message boc il b cisplaye {0 rfor th uer Projekte andern.

sDZZ';m:ZLﬁa::r document, to be displayed by document viewer.

@

((Restore Factory Defaults | ( Apply Settings |

= Hier sehen Sie alle aktuellen Notifications, darunter

\YNanatec All Notifications =
@@ Showinte @ bowwarming @ ShowEror | @ Showread interne PNDS3-Informationen und -Warnungen sowie
die vom aktuell verbundenen Controller gemeldeten
Fehler.
Help

Online-Hilfe und PNDS3-Versionsinfo 6ffnen.

File Device  View Help

@ Help G) About

6.2 Projektleiste (4)

Diese Seitenleiste zeigt Ihr geladenes Projekt als Baumliste, womit Sie den Bedienschirm erstellen. Anm.:
Je nach Bestiickung sind Verbindungen und Attribute aller Baumlisten-Elemente prifbar im Werktisch (3).

Baumliste

Sie finden die Projektleiste im Bedienbildschirm ganz
== - links.

Version: 1.4.0 14
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~ m System1 -@'
~ E Device Settings

Basic Setup

User Units

Pl Tuning

Closed Loop

Inputs / Outputs / Brake

MNanol App

EEEEBE

ater Quasrature)

~ MANUAL FEEDBACK SETTING (EXPERT)

nnnnnn

Projekt > System

BUS SETTIN

~ m System1

~ E Device Settings
Paste System

@ Basic Setup

Properties... gs

@ User Units
MO  biTeminn~

Adapter

Version: 1.4.0
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Ein Projekt (hier: PD-Motor) baumlistet alle Systeme
samt der Elemente darin (siehe auch Projekt-Setup).
Minimum sind ein Projekt und ein System; weitere
Elemente sind optional und préagen spater das
gesamte Ul-Layout.

System 1 enthdlt die Modulgruppen Quick Start

mit Modulen fiir die Grundeinstellungen und
Application Settings mit weiteren Bedienreglern und
Parametergruppens.

Pro Modul kénnen Sie ein oder mehrere
Bedienreglergruppen weiter rechts zum Werktisch (3)
fugen.

Ein System stellt einen Motor mit Controller dar, bei
Mehrachs-Anwendung also eins pro Motor.

1. Um Systeme anzulegen: Das Projekt co-klicken.
2. Im Kontextmenii: Entweder Neusystem erzeugen
per Add New System.

3. Oder Bestandssystem holen per Import System.

15
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D MNew D‘ Open E Exit
v E Created from Template external Cont... ‘ﬂ)‘ ~  CONNECTION

@ Save -.’ Save As

b E Device Settings Add Module
Add Module Group
@ Basic Setup
Import Modules Group
IiE User Units Import Module
IE Pl Tuning Export System nat
Copy System
Closed Loo —
IE ¥ Paste Modules Group e
@ Inputs / Outputs / Brake Paste Module —
e
Remove System —
@ MNanol App
I Properties..J)
-
Key Value
_ | 2ystemt |
Version | |
Description | System1 |
Check device | PD5|
Check firmware | 2213
Project > System > Module group
v A5 \-reateq rom iempiate eXternal Lont.. W& v CONNECTION
~ E Device Settings Add Module
" Add Module Group ]
@ Basic Setup
Import Modules Group
IiE User Units Import Module
IiE Pl Tuning Export System na
Copy System
@ Closed Loop e —
Paste Modules Group je
@ Inputs / Outputs / Brake Paste Module =
=
Remove System —
@ Nano) App
Properties...
w l ﬂl System1 <9
@ Basic Setup Add Module
E User Units Import Module
Export Modules Group
@ Pl Tuning
Copy Modules Group
\iE Closed Loop Paste Module
@ Inputs / Outputs / Brake Remove Modules Group
@ Nanol App I Properties... I
-
Key Value
_ | Aoplication Seu-mgS|
Version | |
Description | |
Version: 1.4.0

) Nanotec’
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Ein neuer Knoten (= blau) erscheint in der
Baumliste.

Zum Benennen: Knoten co-klicken, Properties
wahlen. Anm.: Jedes Objekt ist per Co-Klick
seiner Properties edierbar.

Im Properties-Fenster: System nach Wahl
benennen.

Falls nétig: System versionieren und beschreiben.
Sie kdnnen einen String fur den Geratenamen
und Firmwareversion hinzufiigen, welche beim
Verbinden zu einem Gerét gepruft werden sollen.
Nach letzter Eingabe: Tabstopp setzen (damit sich
alles speichert).

System bestiicken mit Modulgruppen (s. unten).

Eine Modulgruppe bindelt mehrere Motorfunktionen
(= Module). Je nach Besttickung sind ihre Verbin-
dungen und Attribute prufbar im Werktisch (3).

1.

Um Modulgruppen anzulegen: Das System co-
klicken (hier: Axis 2).

Im Kontextmen(: Entweder Neugruppe erzeugen
per Add module group.

Oder Bestandsgruppe holen per Import module
group.

Ein neuer Knoten erscheint in der Baumliste.
Zum Benennen: Knoten co-klicken, Properties
wahlen. Anm.: Jedes Objekt ist per Co-Klick
seiner Properties edierbar.

Im Properties-Fenster: Modulgruppe nach Wahl
benennen (hier: Controller template).

Falls nétig: Modulgruppe versionieren und
beschreiben.

16
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8. Nach letzter Eingabe: Tabstopp setzen (damit sich
alles speichert).

9. Modulgruppe besticken mit Modulen (s. unten).
Project > System > Module group > Module
v Lg Systemt - Ein Modul erlaubt das Anfligen einzelner

Motorfunktionen (= Parametersatz etc.). Je nach
Bestiickung sind seine Verbindungen und Attribute

([ saricseup Lo prifbar im Werktisch (3).

IE User Units Import Module .

BB #iuning ErRNMEE 1. Um Module anzulegen: Modulgruppe co-klicken
Copy Modules Group (hier: Controller template).

(EB Closed Loop Paste Module 2. Im Kontextmenii: Entweder Neumodul erzeugen

@ Inputs / Outputs / Brake Remove Modules Group per Add Module.

3. Oder Bestandsmodul holen per Import Module.

B FIFIVI VAR

_ 4. Ein neuer Knoten erscheint in der Baumliste.

|EH  User Units Add Controls Group 5. Zum Benennen: Knoten co-klicken, Properties
! (e T el wahlen. Anm.: Jedes Objekt ist per Co-Klick
@ Pl Tuning i ) .
Import Group seiner Properties edierbar.
@ Closed Loop Export Module
@ Inputs / Outputs / Brake Copy Module
IE NanoJ App Paste Controls Group
Select All
Deselect All
Remove Module
[Proper‘cies]
Key Value 6. Im Properties-Fenster: Modul nach Wahl

_I User Units] benennen (hier: Communication settings).

7. Falls nétig: Modul versionieren und beschreiben,

Version | | . . . ..

zu einem Monitor hinzufugen.
Description | | 8. Nach letzter Eingabe: Tabstopp setzen (damit sich
Add to Monitor ] alles speichert).

Projekt > System > Module group > Module > Controls group

Iljj Llosed Loop Lirrerental >elect

Eine Bediengruppe bindelt einzelne Bedienregler

[EH  Nanol App 1. Um Bediengruppen anzulegen: Modul co-klicken.

Add to Monitoring Panel

ut 2. Im Kontextmen(: Entweder Neugruppe erzeugen

Import Group
Erai Vi per Add Controls Group.

| 3. Oder Bestandsgruppe holen per Import Group.
Copy Module

Paste Controls Group

L
Remove Module

Con

Properties...

TIOSE GIake 107E time

Version: 1.4.0 17
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~  START AUTOSETUP = I
Short Auto Setup run L] Add Faramerer
‘Add Special Controls
Auto Setup speed in %o Oo——
Set Group
Auto Setup Get Group
Mark Group.
®  Autosetup Unmark Group
Export Group
+  MEASURED RESULTS Copy Group Controls.
Paste Control
Resistance [Ohm] 0E+00 -
Remove Group
Inductance [H] 0E+00 —
i Properties ]
Magnetic flux [Vs] 0E+00
.
Key Value
_| New control group|
Version | |
Description | |
Visibility Basic ~
Editability Basic ~

6.3 Werktisch (3)

) Nanotec’

PLUG & DRIVE

4. In jedem Fall erscheint die Bediengruppe im
Werktisch (3).

5. Genau dort: Die Gruppe und ihre Properties co-
klicken. Anm.: Jedes Objekt ist per Co-Klick
seiner Properties edierbar.

6. Im Properties-Fenster: Bediengruppe nach Wahl
benennen.

7. Falls nétig: Gruppe versionieren und beschrei-
ben. Beachte: Pulldowns fir gewahrte Sicht- und
Edierrechte (hier: beide Basic).

8. Nach letzter Eingabe: Tabstopp setzen (damit sich
alles speichert).

Am Werktisch, halblinks im Bedienschirm, bearbeiten Sie Eigenschaften / Inhalte / Bedienelemente lhres
Projektbaums. Je nach Bestlickung sind andere Reiter Ulberm Werktisch:

Ein Attributes-Tab begleitet alle Elemente (auch Modulgruppen); Bus settings hingegen nur das Projekt
selbst. Der Tab Connection settings schlie3lich ist nur fir Systeme; und Controls nur flr Module. Jeder Rei-

ter 6ffnet andere Aspekte:

Controls groups gediengruppen

Parameters gedienwerte

Controls group > Parameter

~  START AUTOSETUP = I
Short Auto Setup run A Parameter
‘Add Special Controls
Auto Setup speed in %o O——
Set Group
Auto Setup Get Group
Mark Group.
® Autosetup Unmark Group
Export Group
¥ MEASURED RESULTS Copy Group Controls
Paste Control
Resistance [Ohm] 0E+00 R
Remove Group
Inductance [H] 0E+00
Properties.
Magnetic fiux [Vs] 0E+00
WNangtec Add parameter to ; *Brake Settings" group a

[ Expand / Collapse Al || Filter:

Name Access Index  Sub
’ (0x1000) Device Type
2 (0x1008) Manufacturer Device Name

(0x4041) Device Id

Y Nanatec Add parameter to : *Brake Settings” group a
[ Expand / Collapse All ~ Filter:
Name Access  Index  Sub

(0x1000 ) Device Type
(0x1008 ) Manufacturer Device Name

(0x4041) Device Id

Version: 1.4.0

Special controls spezialregler

Complex controls komplexe Regler

1. Um einen Parameter anzulegen: Bediengruppe
co-klicken und Add parameter klicken.

2. Im Popup: Device oder 0x4041 eingeben, um das
Objekt Device Id zu filtern.

3. Objekt aufklappbar per Maus (oder Haken bei
Expand all).

4. Device Id und Next klicken (bei Irrtum: zurlick per
Back).
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Y Nanotec Add parameter to : "Brake Settings” group

Please select visual representation from the list below
Standard Control
Read Only Control
Bit Control
Drop Down Control
No options available
Drop Down Listbox Mask Control
No options available

Read Only Key Value List Control

Colored List Box Control

Controls group > Special controls

~ CONFIGURATION

O
I3

O
o & @

E

Show current values

v CLOSED LOOP SUBMODE

Loop for Velocity-Modes  Only Velocity loop Only Velocity loop.

El . 1]

v START AUTOSETUP

Short Auto Setup run (no flux measurement) ~ ON OFF

Add Parameter

Add Special Controls D [

Set Group

Get Group
Mark Group
Unmark Group

Export Group

Copy Group Controls

Paste Control

VU monIor
Console
NanoJ

ing

NIT

TUS

Auto Setup speed in %o 0 1000)

Remove Group

Properties

Autosetup

Y Nanotec’

Peua & oA

Complex Controls | | Device Communication Settings

Control List

Autosetup

myiare Update
Jog Console
Motion Test

NanoJ Control
Seripting Module
Memo Text
Tuning

Preview Complex Control
Jog Mode
Velocity

O )
COMEC)

>  Additional Settings

6.4 Anzeigewand (2)

Cancel

Add

) Nanotec’

PLUG & DRIVE

5. Im nachsten Popup: Visuelle Darstellung
auswahlen und Finish klicken.

1. Bediengruppe co-klicken, um ihre Kontextment zu
offnen.

2. Add special controls wahlen, um die Complex
controls-Liste zu 6ffnen.

w

Im Popup: Gewilnschtes Objekt wahlen.
. Zum Bestéatigen:Add klicken.

N

Die Anzeigewand enthdlt die Monitore, Error-Liste, aktuelle OD-Werte, Properties, Hilfe und Konsole.

Monitoring | | Trace Log|  OD Monitor| | Help = Console

Version: 1.4.0

Nano) = Properties

Mehrere Reiter erleichtern die Navigation in der
Anzeigewand, oben rechts im Bedienschirm.
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Monitoring = Trace Log

OD Monitor | Help

+ a3 o

~¥  MONITOR

“ ERROR

Error code

0x00000000

~ OPERATING CONDITIONS

Voltage UB Power

Voltage UB Logic [mV] 0

Console

NanoJ | | Properties

~ DEMAND AND ACTUAL VALUES

<

Position demand
Velocity demand

Torque demand

ACTUAL VALUES

Temperature PCB [Celsius * 10] 0 Modes of operation display Non se
Position actual
Following error actual
Velocity actual
Torque actual
Current actual
> STATUS
> LIMITS SETTINGS
[ (c3 Read]‘ @ Dump | ‘ [ Impol‘t:H: +* Compare H Bl Save |
OD Description Index  Sub Index Value Hex Bin
BOOLEAN 0x0001 0x00 =
INTEGERS 0x0002 0x00
INTEGER16 0x0003 0x00
INTEGER32 0x0004 0x00
UNSIGNEDS 0x0005 0x00
UNSIGNED16 0x0006 0x00
UNSIGNED32 0x0007 0x00
REAL32 0x0008 0x00
VISIBLE_STRING 0x0009 0x00
OCTET_STRING 0x000A 0x00
UNICODE_STRING 0x000B 0x00
TIME_OF_DAY 0x000C 0x00
TIME_DIFFERENCE 0x000D 0x00
DOMAIN 0x000F 0x00
Number of entries 0x0020 0x00
COB-ID 0x0020 0x01
Transmission Type 0x0020 0x02
Inhibit Time 0x0020 0x03
Reserved 0:x0020 0x04
Event Timer 0x0020 0x05
SYNC start value 0x0020 0x06
Number of entries 0x0021 0x00
1st object to be mapped 0x0021 0x01
2nd object to be mapped 0x0021 0x02
3rd acbject to be mapped 0x0021 0x03
Ath nhiart tn ha mannad WhN21 MviA b
3
(Rer B[ KB
(i <)
[Cr—
= )
(= |~
 E— (7
I

> ATREUTES

Version: 1.4.0
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Im Tab Monitoring kombinieren Sie einzelne
oder gruppierte Monitore, um das individuelle
Systemverhalten in Echtzeit zu beobachten.

1. Um einen Monitor anzulegen: Tab Monitoring co-
klicken.

2. Im Kontextmeni: Entweder einen neuen Monitor
anlegen per Add Monitor Module.

3. Oder einen existierenden holen per Import
Module.

Der unterste Teil der Monitoranzeige enthalt immer
den System-Monitor, der die aktuellen Gerate- und
Statusinformationen zeigt.

Im Tab Trace Log sehen Sie in Echtzeit die
Nachrichten, die Gber den Feldbus Ubertragen
werden.

OD Monitor: Listet alle Objekte aus dem
Objektverzeichnis des Controllers mit ihren aktuellen
Werten. Fur Updates: Read klicken.

Zum Speichern der Liste als Textdatei auf Festplatte:
Dump klicken. Textdatei mit aktuellen Werten bei
Support-Anfragen bereithalten.

Sie kénnen ein bereits gespeichertes Dump-File
importieren, mit dem aktuellen OD vergleichen oder
auf einem anderen Controller speichern.

Help: Zeigt die Beschreibung des aktuell gewahlten
Elements (OD-Objekt).

20
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Monitoring = Trace Log | OD Monitor | Help| Console  Nanol

Plug & Drive Studio Console

Type ‘help’ for more information.

Press 'Up' or 'Down’ for navigating between commands.
Press 'Ctrl" and "Space’ for content assist.

Properties

> [3200=1

Version: 1.4.0
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Console: Nutzen Sie dies, um schnell aus dem / ins
Objektverzeichnis des Gerats zu lesen/schreiben.

Tippen Sie <od index>:<od subindex> zum Lesen.

Tippen Sie <od index>:<od subindex>=<value> zum
Schreiben.
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7 Projekt-Setup

In einem Projekt verwalten Sie Ihre Gerate, Einstellungen, Verbindungen etc. Anm.: Ab Werk liegt im
Tmplates-Ordner der Software je ein Musterprojekt fiir einen externen und einenintegrierten Controller.
Nanotec empfiehlt diese Vorlagen zu nutzen.

Projekt laden / anlegen

 Bees T 1. Im Bedienschirm: Hauptment aufsuchen.

Motor® D ~ CONFIGURATION

~ FIRMWARE UPDATE

File  Device  View  Help 2. Am besten per Project > Open ein existentes
) vew [hopen [B) soe [ swvens B ea Musterprojekt als Vorlage wéhlen.
3. Oder, fuir ein Neuprojekt: Project > New wahlen.

4. Will ein Popup das aktuelle Projekt speichern: Yes
klicken.

m No schliel3t das Projekt ungespeichert und
ohne Backup.

m Cancel schliel3t nur das Popup.
5. Die neu geladene Auswabhl erscheint in der
Projektleiste (4)

Falls notig: Projekt benennen
- 1. Projektleiste (4) aufsuchen.
R 2. Aktuelles Projekt und Properties co-klicken.
4 I;_II System 1 Import System

+ [3J Quicksta PasteSystem

Key Value 3. Im Properties-Fenster: Projektbenennen,
Project name | Prosjct 1] versionieren und beschreiben. Beachten:
_ s Pulldown fur gewahrte Nutzrechte (hier: Expert).
Creation date 25.07.2023 15 i o
4. Nach letzter Eingabe: Tabstopp setzen (damit sich
Version [ 1] alles speichert).
User level Expert v

Protection Write Mechanics |:|

Version: 1.4.0 22
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System laden / anlegen

~  BUSSETTI

Add New System
Import System

~ E‘n System1

~ E Device Settings
Paste System

E Basic Setup

Properties...

E User Units

Adapter
.
Key Value
_ | SyStenﬂ |
Version | |
Description | System1 |
Check device | PD5|
Check firmware | 2213]
Mit Adapter verbinden
v  BUSSETTINGS
Bus Type us g
USB Settings
Adapter uss s 2
( () Scan Devices
Device To System Links
Location Connected Device System Connect
Mit Gerat verbinden
v BUS SETTINGS
Bus Type use v
USB Settings
Adapter USB Bus v @) Scan Adapters
Device To System Links
Location Connected Device stem Connect
v 03 spem = BusType uss
v B Device Settings '
@ Usernis Adapter USB Bus.
(BB PiTuning
(BB closed Loop
(BB inputs / Outputs / Brake. T
(BB Nanol App n
Version: 1.4.0
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Im Projekt: Am besten per Import system ein
existentes Mustersystem als Vorlage wahlen.

Oder, fur ein Neusystem: Add new system
wahlen.

Im Properties-Fenster: System nach Wahl
benennen, versionieren, beschreiben.

Nach letzter Eingabe: Tabstopp setzen (damit sich
alles speichert).

Fur jedes weitere System wiederholen.

In der Projektleiste (4): Projekt wéahlen.

Im Werktisch (3): Reiter Bus settings 6ffnen.
Im Bus settings-Tab: Bus type wahlen.
Setup prufen per Scan adapters. Falls negativ:

Adapter setzen und erneut prufen.

No6tigen Adapter wahlen.

Im Tab Bus settings: Mit dem Adapter verbunden
koénnen Sie alle verfugbaren Gerate sehen.

Scan devices klicken. Connected device prifen.

Per Pulldown: System zum Verlinken lhres Geréts
wéahlen.

4. System verlink- / entlinkbar per Icon Connect

(hier: gran).
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OD-File wahlen

PNDS3 zeigt Objekte passend zur Controller-Firmware nur mit korrektem OD-File (object dictionary). Ist das
System verlinkt, zeigt ein Tab Object Dictionary Entries, ob das richtige OD-File geladen ist. Alternativ ladt
sich das generische File Common OD, womit Sie verfugbare Objekte aller Nanotec-Produkte erreichen.

=

. System wahlen.
. Tab Object Dictionary Entries 6ffnen.

N

Object Dictionary Entries

m  Common OD: Neu ladbar per Remove OD file

Correct oD m OD-File der Wahl: Ladbar per Change OD file
» Device Name / Code  : PD4-C5918X4204-E-01 / 43 . . .

e ! m Firmwarekorrekte OD-Files fiir alle Nanotec-

‘M jersion : FIR-v2139-B1022383

S Controller: Im Firmware-Paket auf der PNDS3-
: Webseite oder Uber Load From Cloud (Internet-
Zugang erfoderlich).

Falsche OD-Files melden einen Fehler (= rot).

Version: 1.4.0 24
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8 Spezialregler

Per Special controls ergéanzen Sie den Bedienschirm um Complex controls und Device communication
settings. Beides hilft lhnen erweiterte Controllerfunktionen zu nutzen.

Grundprinzip
Spezialregler bestimmen und tGberwachen (als

Makrosammlung) das Systemverhalten. Je nach
Bestiickung sind ihre Verbindungen / Attribute prifbar

im Werktisch.
~ CONFIGURATION — .. . .
P 1. Um komplexe Regler oder Geratekommunikation
V] Show current values . .
) ‘ NaroJ anzulegen: Bediengruppe co-klicken.

v CLOSED LOOP SUBMODE = - . .
Loop for Velocity-Modes Only Velocity loop Add Parameter f—e 2- Add SpeCIa| ContrO|S Wahlen.
— Ceemaiomz]
hue Made OFF (s;:fsrritz NIT
‘ ———
- START AUTOSETUP m—— e
Short Auto Setup run (no flux measurement) ON OFF. Paste Control

Remove Group
Auto Setup speed in %o 0 1000 ————

Properties

Autosetup
b Nangtec’ b3 3. Complex controls? Device communication
Complex Controls | | Device Communication Settings SettlngS? Relter der Wahl Offnen'
4. Notiges Element und Add wahlen.

Control List
e — Regler / Einstellung der Wahl erscheint im

nwiare Update Werktisch
Motion Test

Nano) Control
Scripting Module
Memo Text

Tuning

Preview Complex Control

Jog Mode

Velocity
D>
En] [N

>  Additional Settings

Cancel Add

8.1 Komplexe Regler

Per Makrosammlung Complex controls gestalten Sie eigene Controllerfunktionen. Neben Autosetup und

Firmware update zahlen hierzu Jog console, Motion test, NanoJ control, Scripting module, Tuning und
Memo Text .

Auto-Setup

Autosetup ermittelt den Motortyp und die angeschlossenen Sensoren (Encoder / Hallsensoren).

Version: 1.4.0 25
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VORSICHT!

Verletzung: durch abrupten Motorlauf nach Auto-Setup (= Parameterverlust)!

» Fir Motor mit eingebautem Controller: Auto-Setup verhiten (da schon ab Werk
A durchgefiihrt).

» Andernfalls: Motor nach Auto-Setup neu starten (Homing allein reicht nicht).
» Bewegten Motorteilen fernbleiben.
» Motor nur im Stillstand berthren.

HINWEIS

Motorfehlfunktion: durch Auto-Setup-Bedienfehler!

o » Mdgliche NanoJ-Programme beenden (Objekt 23004,:004 Bit 0 ="0"; cf. 2300h NanoJ
Control).

» Motor lastfrei halten, und in beliebige Richtung frei drehbar.
» Motor nicht berthren.

Auto Sehup Solange der Motor am Controller oder die Ruckfuhr-
’ T | sensoren (Encoder / Hall) gleichbleiben: Autosetup
~ nur einmal bei Erstinbetriebnahme durchfiihren.

Firmware-Update

Nanotec empfiehlt die Controller-Firmware FIR-v2213 oder neuer. Die aktuelle Version finden Sie im Ordner
Firmware auf der PNDS3-Webseite oder tUber Load From Cloud (siehe OD-File wahlen, Internet-Zugang
erfoderlich)..

R 1. Spezialregler Firmware update 6ffnen oder

Flemmz hinzuflgen.

File firmware version: FIR-v2213-B1031134-97034e08 . .

Product codes: 1 2 3; 23; 39; 43 2. Load from file klicken.

e e a0 El 3. Firmware-Datei wéhlen und Offnen klicken.

preen  FRissBi0ass 4. PNDS3 prift per Produktcode, ob gewahlte Datei
zum Produkt passt.

[ 9 oadrie | [ 41 Cloudupdate | [ Remove | [ & Update Device | S. Update device klicken.

6. Firmware aktualisiert sich.

Anm.: Die gewahlte Firmware-Datei speichert sich
beim nachsten Speichern des Projekts als dessen
Teil. Soll das unterbleiben, klicken Sie zuvor Remove
from project.

Jog Console

Per Jog console testen Sie den Motor im Drehzahl-

Jog Mode

Velcity modus. Wahlbar sind zwei Zielgeschwindigkeiten,
D= ]G0 Beschleunigung und Bremsrampe. Der Motor fahrt,
[ = 1) solange Sie per Maus den Button fir je Links- /
v O Rechtslauf dricken.
Start mode: Acceleration v Stop mode:  Deceleration v ) L .
Acceeration (%] Decelratioy Shudown Anm.: Die Konsole kann deaktiviert sein, falls der
. [Deceterstion |

Controller gleichzeitig auch mit einer externen SPS
verbunden ist.

Version: 1.4.0 26
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Motion Test

Motion Test

Mode:  Position Absolute v Loop:  Endless

Start (_sop | Set Current Position E]
Step Position Vel AccRamp DecRamp o

1500 50 200 200 1000 [E] [E] [E]

21500 50 200 500 1000 [E] [E] [E]

NanoJ Control

Nano)

NanoJ Project New NanoJ Project

NanoJ Settings [ B Reinitializej [ <> Show chej

Show Settings

9

Default Nano)J Settings v

v INPUT-SELECT

Input 1 Itrem 1 Description v

Input 2 Itrem 2 Description v

WNanatec NanoJ Window =

system1 | New NanoJ Project

B B BB Gt @ 0 6

urn shortly back and forth
th a few specific extensions,

s about Nanod and the

fou can map frequently used objects to be able to read

a them
p the object 6841:00 as "In.Statushord".
eo

1 nclude the de  Nanod functions and symbols

n is the entry point of the Nanod program. It is called

15 e are of the controller when the Nanod program is started.

2 Remember tanget velocity be ting, so we can reset it later.

before overuritis
22 U32 targetVelocity = od_read(ex6oFF, exoe);

24 17 set the
25 od_unite(e:

27 // Request state "Ready to switch on”
Wano? Console

Y Nanatec Nanol Window

Systemt | New Nano) Project

sed objects to be able to read or urite them
re ue map the object 6841:0 as "In.Statustord”.
input ex6041:00

B e BB e (o 00 |BuiIdVer.:V2 :I
B & H B & (8 & M ® ® |BuiIdVer.:V2 ]

Version: 1.4.0
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In Motion test testen Sie den Motor im Positions- /
Drehzahl- / Drehmomentmodus. lhre Optionen um-
fassen Sollwerte, Beschleunigungs- / Verzégerungs-
rampen, Wiederholzyklen, Testlaufdauer etc.

Durch Hinzuflgen eines NanoJ Control, erstellen Sie
ein neues Nano-Projekt, das zunéachst Beispielcode
enthalt und keine Settings / Variablen hat. Sie
kénnen danach per Import ein existierendes Projekt
importieren oder per Export Ihr Projekt exportieren,
nachdem Sie den Code editiert und Ihre Settings
definiert haben.

Per Reinitialize kbnnen Sie jederzeit das
urspringliche Beipiel-Projekt wiederherstellen oder
ein anderes Beispiel aus der Cloud herunterladen.

Show Settings anklicken, um die aktuellen Settings
(falls vorhanden) im Bereich unten anzeigen zu
lassen. Sie kénnen die aktuellen Settings l6schen
oder umbenennen, neue Settings erstellen oder die
Default-Settings laden. Fur weitere Details, siehe

Kapitel NanoJ App.

Show Code anklicken, um den Editor zu 6ffnen.
Sie kbnnen ihn in einem separaten Fenster 6ffnen,
um ihn bequemer zu nutzen: Main Menu > View >
Separate > NanoJ.

Import Files from cloud anklicken, um eines der
verfugbaren Beispiele herunterzuladen.

Per Build kompilieren Sie das Projekt, um das
NanoJ-Programmauf den Controller zu Ubertragen
und zu starten.

Wenn Sie offline arbeiten, wéhlen Sie die Build-
Version, die der Firmware-Version des Zielgerats
entspricht. Fir die Firmware der neuesten Generation
wahlen Sie ,V3* (Uberprifen Sie, ob 2303,: 01,
vorhanden ist und sein Wert >= 300yist). Andernfalls
wahlen Sie ,V2“.
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Scripting Module

~  TEST VELOCITY

Scripting Module Definition

| sopvioe] | (S
Scripting Module Add |
‘ Run Velocity 100 rpm ® J[ & ][ J
. Console
e s x
Scripting Module
Run Velocity Mode 100 rpm
Commands
( ® Add ] | # Edit ] | @ Delete |
C d Type C d Text
ReadOd Status=READOD(E041:00)
Sleep Sleep 1 ms

Command Definition

\1024| INT W

)

CalculateFormula V| Statu5| = |

[ ~ Apply ® Cancel J

Tuning

Tuning Parameter

Tuning Parameters Position Velocity Current

Standard Parameter Set v e T Kp i Kplq Tilg Kpld
Temporary values

Send automatically

( Send )

L Feen ] ] =] ] ] ] ] ]

(___Remember

( Restore ]

‘Show Oscilloscope:

Persistent values o

(__save parameters |

Import / Export

] Lo J e ] o J o e [

(@) tik Parameter

e
K
Kl
k3]

Presets...

Import...
EXport..

Version: 1.4.0
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Im Scripting Module (nur flr Expert verfligbar)
erstellen Sie Scripts bestehend aus Buttons, die
jeweils eines oder mehrere Kommandos ausfihren.

Sie kdnnen mit jedem Button folgende Kommandos
verknupfen:

m ReadOd: Liest den Wert aus einem Objekt und
schreibt diesen in eine Variable.
WriteOd: Schreibt einen Wert in ein Objekt.
CalculateFormula: Fur Operationen mit vorher
zugewiesenen Variablen. Beispiel: z = 5.67*x
+y*3.98-x*y

m Sleep: Das Script wartet an der Stelle fur die
eingestellte Zeit (in Millisekunden).

m Sleep: Das Script wartet an der Stelle, bis
die eingestellte Bedingung erfullt wird (Wert
eines Objekts wird mit einem beliebigen Wert
verglichen).

Im Tuning-Assistenten kénnen Sie die Parameter
des PI-Reglers schnell anpassen und das

Systemverhalten im Closed-Loop-Modus optimieren.

Nanotec empfiehlt die Verwendung des Standard
Parameter Set, welcher der neuesten Reglerstruktur
entspricht. Falls Ihr Controller GUber eine Firmware
alter als v2213 verfugt oder Sie die alten Parameter
verwenden mochten, wahlen Sie den Legacy
Parameter Set.

®
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Wenn Sie einen Nanotec-Motor oder einen &hnlichen
Motor verwenden, importieren Sie zunéchst die
|  Voreinstellungen fur Ihre Baureihe.

L7 Na"ﬂ‘,ff Pl Parameter Presets

BLDC size 42 (Nema 17)
BLDC size 56 (Mema 23)
BLDC size 80

BLDC size 86 (Nema 34)
Stepper size 28L (Nema 11}
Stepper size 285 (Nema 11)
Stepper size 42 (Nema 17)
Stepper size 56 (Nema 23)
Stepper size 60 (Nema 24)
Stepper size 86 (Nema 34)

Wahlen Sie Send automatically und passen Sie die

Current Parameter mithilfe der Schieberegler schrittweise
an, beginnend mit dem Stromregler. In den meisten
Kplg Tilg Kpid Tild Fallen ist es sinnvoll, flr 15 und I dieselben Werte zu
verwenden, indem Sie die Option Link Parameters
aktivieren.
L1 L1

260 |

E] Link Parameters

e
(R
=

I eI s |

Sie kdnnen das Systemverhalten in Echtzeit

oo e Uberwachen, indem Sie das Oscilloscope Uber
=FeLsi - [0 J[ 0o ] [ o [ o Show Oscilloscope 6ffnen und per Remember
| SEmEensen ) Zwischenergebnisse speichern.

Import / Export ) . » .. .
Nachdem Sie dle_ gewtnschte Optimierung erre_lcht
haben, klicken Sie auf Save Parameters , um sie auf
- o dem aktuellen Gerat zu speichern, und auf Export,

L Bport. || . i : ;
um die Parameter in einer JSON-Datei zu speichern,
die auf weitere Gerate importiert werden kann.
Memo Text

Flgt eine frei editierbare Textbox hinzu.
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8.2 Geratekommunikation
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Mit diesen Reglern parametrieren Sie die Geratekommunikation.

W Nanotec’

FLUD & ORNE

Complex Controls

Device Communication Settings

Control List

CAN Settings

Modbus RTU settings

Ethernet Settings

CANopen PDO Mapping

Preview Complex Control

Device CAN bus settings

Device 1D:

Baud Rate

CAN settings

Device CAN bus settings

Mo options available © Note
If your device
| Set Parameters J | have code swi...

Device ID: 127]
Baud Rate Baudrate_1M v

[ Set Parameters |

Note
If your device have code switches, please refer to the device he

Modbus RTU settings

Modbus RTU settings

Device 1Dz 127
Baud Rate 19200 v

Parity Even v

© Note

If your device have code switches, please refer to the devie ™

Version: 1.4.0

Adresse und Baudrate fur Ihr CANopen-Gerét
setzen. Anm.: Codierschalter zum Setzen der
Kommunikationsparameter Giberschreiben je nach
Gerat die Software-Einstellung. Zu Details: Siehe
technisches Handbuch des Controllers.

Adresse, Baudrate und Paritat fur Ihr Modbus-
Geréat setzen. Anm.: Codierschalter zum Setzen der
Kommunikationsparameter Uberschreiben je nach
Gerét die Software-Einstellung. Zu Details: Siehe
technisches Handbuch des Controllers.
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Ethernet settings

Ethernet Settings
IP Config:
IPvd-Address:
Subnet Mask:
Gateway:

MAC-Address:

CANopen PDO Mapping

CANopen PDO Mapping

¥ RxControls
> RXO|0x27F |

> RX1|0x37F|
> RX2|0x47F |
> RX3|O0x57F |
> RXd4|0x000 |
> RX5]0x000 |
> RX6|0x000 |
> RX7|0x000 |
v Tx Controls

> TXO|Ox1FF |
> TXT]0x2FF|
> TX2| Ox3FF|
> TX3 | 0x4FF|
> TX4]0x000 |
> TX5|0x000 |
> TX6|0x000 |

> TX7]0x000|

0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0

0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0

0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0
0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0

0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0

CANopen PDO Mapping

¥ RxControls
v RX0|Ox27F| 0 Sync + data changed (acyc. synch) | 1

cono D) ()

Index Sub

Bits.

Description

Transmission

0x6040 0x000 16

v Controlword

RX1]0x37F | 0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0

RX2 | 0x47F | 0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0

RX3 | 0x57F | 0Sync + data changed (acyc. synch) | 0

RX4 | 0x000 | 0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0

RX5 | 0x000 | 0 Sync + data changed (acye. synch) | 0

RX6 | 0x000 | 0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0

RX7 | 0x000 | 0 Sync + data changed (acyc. synch) | 0

v Tx Controls

v TxControls

Active Items (0)

¥ TXOIOXIFF| 0Sync + data changed (acyc. synch) |1
cos0 I8 (=)

ot [Goons

Index Sub__Bits _Description

016041 0x000 | 16 ¥ Statusword

TX1 1 0x2FF | 0 Sync + data chanaed (acye. synch) | 0
TX2 | 0x3FF | 0 Sync + dta chanaed (acye. synch) | 0
TX3 | 0x4FF | 0 Sync + data chanaed (acve. synch) | 0

TX410x000 | 0 Sync + data chanaed (acye. synch) | 0

TX5 10x000 | 0 Sync + data chanaed (acye. synch) | 0
> TX610x000| 0Sync + data chanaed (acye. synch) | 0

> TX710x000| 0Sync + data changed (acye. synch) | 0

Version: 1.4.0

0Sync + data changed (acyc. sy... v

255 Data changed (asynchron)
254 Timer interval

15ync
25ync
35ync
asyne
5Sync
Esyne
7Syne

msg (eylc synchon)
msg (ycle synchron)
msg (eylic synchron)
msg (ycle synchron)
msg (eylic synchon)
msg (ycle synchron)
msg (eylc synchon)

8 Sync msg (cyclic synchron)

95ync

msg (cycic synchron)

10 Syne msg (eycic synchron)
11 Syne msg (cycic synchron)

@ StaticIP @ Auto/DHCP

(Store Parameters__ |

&[] «n

Active Items (0)
O
[}
O
O
O
[}
O
O

Active Items (0)

0

Oooooooao

& @ =

Active Items (0)

O

0 Sync + data changed (acyc. sy.. ¥

255 Data changed (asynchron)

254 Timer interval
1 Sync msg (cyclic synchron)
25ync msg (cyclic synchron)
3 Sync msg (eyclic synchron)
4 Sync msg (cyclic synchron)
5 Sync msg (cyclic synchron)
6 Sync msg (cyclic synchron)
7 Sync msg (eyclic synchron)
8 Sync msg (cyclic synchron)
9 Sync msg (cyclic synchron)
10 Sync msg (eylic synchron)

11 Svnc msa (cvclic svnchron)

) Nanotec’
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Statische oder dynamische IP-Adresse und
entsprechende Einstellungen fur Ihr Gerat mit
Ethernet-Schnittstelle konfigurieren.

Abhangig vom Protokoll kénnen Sie die Auto-IP-
Funktion (nicht méglich fur Ethernet/IP-Gerate) oder
DHCP nutzen, um eine Adresse fiir die aktuelle
Session einzustellen (bis zum Reboot). Zu Details:
Siehe technisches Handbuch des Controllers.

Legen Sie fest, wie viele PDO-Nachrichten in jeder
Richtung (Rx/Tx) tibertragen werden sollen, und
konfigurieren Sie die zuzuordnenden Objekte sowie
die PDO-Einstellungen fiir lhr CANopen-Gerat. Diese
Anderungen kénnen Sie nur im NMT-Zustand Pre-
operational ibernehmen.

Zu Detalls: Siehe technisches Handbuch des
Controllers, Kapitel Process Data Object.

Sie konnen fir jedes der acht Rx-PDOs Objekte
hinzufigen oder entfernen (max. 64 Bit pro PDO),
die COB-ID &ndern und den Transmission Type
auswabhlen.

AulRerdem kénnen Sie fur jedes der acht Tx-PDOs
Objekte hinzufiigen oder entfernen (max. 64 Bit pro
PDO), die COB-ID andern und den Transmission
Type auswahlen.
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9 Oscilloscope

Mit dem Oscilloscope beobachten und kontrollieren Sie den aktuellen Wert von Gerate-Parametern in
Echtzeit, beispielsweise zum Aufzeichnen.

= Um das Oszilloskop zu 6ffnen, navigieren Sie zum
Main Menu > View > Windows und wahlen Sie es.

eme - Windows - Z Separ

[ A

Unter Settings kdnnen Sie Folgendes konfigurieren:

m Continuous: Wenn gewahlt, startet das

[ ] Continuous Oszilloskop sofort und lauft ununterbrochen,
bis der Buffer voll ist (wenn On-Device) oder

@ software die Duration-Zeit vergeht (wenn Software
gewahlt). Wenn nicht gewahlt, kdnnen Sie weitere

@) Repetetive Overlap 1w Bedingungen flr Start/Stop definieren.

m Start: Immediate, Condition (On-Device, sobald

Start Immediate v ein gewahlter Parameter sich andert), oder Motion

test (Software, Bewegungstest triggert das
) Oszilloskop).

Duration [ms] | 50000 Stop: Duration (Dauer der Aufzeichnung) oder
manuell.

Sampling Period [ms] | ‘IO| 5

Unten rechts kdnnen Sie Kanéale hinzufligen, indem
- Sie aus dem Objektverzeichnis auswahlen, oder
Tvan— diese entfernen.

v | View1

v [ View1

ololofe

0 ] | systemi (se.. v 6OFD:00 Digital Inputs

. Fur jeden Kanal kdnnen Sie unter Properties

(= Add) (= Remove ) (& ApplySystem ) Current System: System1 Properties

& on hide System oD I e colr v definieren, in welcher Ansicht und wie dieser
1 [ ] currentSyst.. v 203905  Actual current o angeze|gt erd.
2 []  Current Syst.. v 606400 Position actual value Offset (Min) o
3 [ currentsyst.. v 60FD:00 Digital Inputs

Offset (Max) 0

Line Style | Solid

Mark Style | None

<Jlelg) & *®

« » | Format Decimal

Zum Aufzeichnen, 6ffnen Sie ein neues Oszilloskop
(oder importieren ein existierendes) im Tab Uber den
Settings und klicken Sie Start.
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10 NanoJ App

Mit der NanoJ App erstellen Sie ein NanoJ-Programm basierend auf der NanoJ Library, indem Sie die
Default Settings editieren oder neue Settings erstellen.

TIPP

\

“@C Weitere Informationen zu NanoJ Library und der Programmierung mit NanoJ finden Sie im Bereich
Know-How auf der Nanotec-Website und im jeweiligen Produkthandbuch.

,

Nano) Show Settings anklicken, um die aktuellen Settings
i Gl im Bereich unten anzeigen zu lassen. Sie kénnen die
Settings Detaun v Show Sertings aktuellen Settings I6schen oder umbenennen, neue
{2 e ol el S Settings erstellen oder die Default-Settings erneut

Add default NanoJ settings o Reaction & Iaden .

Delete Nano) settings Start Profile XYZ ™

Show Code anklicken, um den NanoJ-Code anzeigen
zu lassen, der den aktuellen Settings entspricht.

Group Variables Unter Properties kénnen Sie die Variablen der
Name __ Description Data Type_Control T Value Reference _ Valus Enabled Visible = aktuellen Settings bearbeiten oder neue Variablen

Nolnput  Nolnput int Selection InputSelect 0 erste”en

Input1 Input1 int Selection Inputselect 2 )

Input2 Input2 int Selection InputSelect 3

Input3 Input3 int Selection InputSelect 4

Inputd Inputd int Selection InputSelect 5

[ I P— = Catctinn bttt o A @A =

Nano) Enumerator

InputSelect MIETT

ProfileSelect
PositionType:
" HomingDirection

HomingTarget -

None Ne Reaction

Stop Stop

StartProfile Start Profile  XYZ

ProfileSelect]  Profile-Select 7

ProfileSelect?  Profile-Select Y_

alw|w|=]o
IR Q| & & &
|} K& & &

Mit den Default Settings der NanoJ App konnen Sie:
m Jedem digitalen Eingang Ihres Controllers eine Funktion zuweisen.

o Endstufe freigeben.
o Voreingestelltes Fahrprofil auswéahlen und starten/stoppen.
o Referenzschalter

m Jedem Fahrprofil einen Modus/Fahrsatz zuweisen.

m Jeden Fahrsatz anpassen (Zielgro3en, Rampen usw.).

Nach dem Editieren bzw. dem Erstellen der Settings,

System1 | NanoJ App klicken Sie Show Code an und speichern/exportieren

, Sie das NanoJ-Programm oder lassen Sie es
D] (8] [ & L kompilieren und auf den Controller Gbertragen und
1 ma| starten.

Build current NanoJ Project

2 ma|
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11 Impressum, Versionen

© 2025 Nanotec Electronic GmbH & Co. KG. Alle Rechte vorbehalten. Kein Teil dieses Dokuments darf ohne
vorherige schriftiche Genehmigung vervielfaltigt werden. Technische Anderungen ohne Vorankiindigung
vorbehalten. Irrtiimer, Auslassungen und Anderungen vorbehalten. Originalversion.

Nanotec Electronic GmbH & Co. KG | KapellenstraRe 6 | 85622 Feldkirchen | Deutschland
Tel. +49 (0)89 900 686-0 | Fax +49 (0)89 900 686-50 | info@nanotec.de | www.nanotec.com

Dokument

1.0.0 (06/2022)
1.0.1 (11/2022)
1.1.0 (11/2023)
1.2.0 (04/2024)
1.3.0 (10/2024)

1.3.1 (04/2025)
1.3.2 (11/2025)

1.4.0 (04/2026)

Version: 1.4.0

Anderungen

Herausgabe

Neue Software-Version V1.4.0, neue Firmware FIR-v2213

Neue Software-Version V1.5.2

Neue Software-Version V1.6.0

Neue Software-Version V3.1.7 (1.7.0 entsprechend der alten Versionierung).

Modbus TCP nun unterstitzt.

Firmware- und OD-Datei kdnnen nun direkt von der Cloud heruntergeladen
werden, siehe OD-File wahlen.

Neue Software-Version V3.1.8.
Neue Software-Version V3.1.9.

Neue Kapitel Scripting Module und NanoJ App.

Neue Software-Version V3.2.0: .NET 10 erforderlich.

Geratekommunikation-Regler erwitert, inkl. Assistent fur IP-Adresse-Konfiguration.

Neur Spezialregler: Tuning.
Notifications ersetzt Error List.

Kleine Anderungen in Jog Console (zusétzliche Einstellungen) und NanoJ Control
(Offline-Modus, Beispiele aus der Cloud).

PNDS3
V1.3.0
V1.4.0
V1.5.2
V1.6.0
V3.1.7

V3.1.8
Vv3.1.9

V3.2.0
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